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Pilot
Do robota czyszczacego basen

n Poznaj swoj pilot

Joystick (sterowanie kierunkowe)
*  Pchnij do przodu/do tylu: Ruch do przodu/do tylu; Pchnij w lewo/w prawo: Skret; Sita pchnigcia kontroluje predkosé

Wskazniki statusu trybu (gérny rzad)
+  Dno/Linia wodna/Pelny/Tryb zdalny; Swieci §wiattem ciagtym po wybraniu, miga podczas pauzy

Wskazniki statusu i kontrolki (dolny rzad)
*  Pojedyncze/Zaplanowane czyszczenie, Tryb Turbo, Bateria robota - patrz sekcja 4

Przyciski sterujace
* O Przelgcznik trybu | A Przycisk Turbo | (U Zasilanie/Start-Stop

‘Wskaznik baterii pilota (po lewej stronie portu USB-C)
*  Normalny stan: Zielone $wiatlo ciagte | Wymaga tadowania: Czerwone $wiatlo ciagte
Ladowanie: Czerwone $wiatlo miga | Pelne natadowanie: Zielone §wiatto miga

E Funkcje przyciskow
O Przycisk trybu
«  Krotkie naci$nigcie: Przetaczanie migdzy trybami Dno = Linia wodna = Pelny = Tryb zdalny

A\ Przycisk Turbo
+  Krotkie nacisnigcie: Wlacza/wytacza tryb Turbo (ustawienie jest zapamigtywane po wylaczeniu zasilania)

*  Dhugie nacisniecie przez 2 s: Wiacz/wylacz funkcje spuszczania wody jednym przyciskiem

O Przycisk Zasilanie/Start-Stop

+  Krotkie naci$nigcie: Start/Pauza (pauza jest obstugiwana w trybie Dno; w trybie zdalnym zatrzymuje pompg i szczotki; nie jest
obstugiwana w trybie linii wodnej/$ciany)

+  Dlugie nacisnigcie przez 2 s: Wlacz/wylacz zasilanie (biate Swiatto ciagle)
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Do robota czyszczacego basen

a Tryby czyszczenia

D Tryb dna
: Doktadnie czysci dno basenu

Tryb linii wodnej

Skupia si¢ na obszarze linii wodnej

= Tryb pelny

Pelne pokrycie catego basenu

. Tryb zdalny

Regczne sterowanie ruchem

n Wskazniki statusu i kontrolki

Pojedyncze czyszczenie

Zaplanowane czyszczenie

@; Wybrano: Swiatlo ciagle (ﬁ_f) Wybrano: Swiatlo ciggte

Nie wybrano: Wyt. Nie wybrano: Wyt
Bateria robota
Tryb Turbo . . .
- . Zielony: Wysoki poziom

I Wi.: Swiatlo ciggte ., . . .

<) B Zolty: Sredni poziom
Wyl.: Wyl

Krotkie naci$niecie A aby przetaczyé

Czerwony: Niski poziom

Biate §wiatto miga: Brak potaczenia

B Dane techniczne pilota

»  Uzyj zasilacza o napigciu wyjsciowym 5 V i taduj za pomoca kabla USB-C.

*  Ladowanie: Miga na czerwono

*  Pelne naladowanie: Miga na zielono

*  Czas pracy baterii: > 50 godzin

»  Zasigg komunikacji: Do 50 m na otwartej przestrzeni

u Inne funkcje

Kalibracja joysticka

* Nacis$nij i przytrzymaj [A + U] przez 2 s = Przesun joystick do wszystkich czterech skrajnych potozen =» Nacisnij

dwukrotnie A aby wyjs¢

Parowanie pilota i robota

e Naci$nij i przytrzymaj [O+L ] przez 2 s, aby wej$¢ w tryb parowania. Szybko migajace biate $wiatto oznacza parowanie. Po

wejéciu w tryb parowania wigcz robota.

u Kroki obslugi w trybie zdalnym

Polacz z robotem

Po wlaczeniu zasilania laczy si¢ automatycznie; podczas
parowania biale §wiatto szybko miga; po potaczeniu wskaznik
baterii robota wyswietla poziom natadowania.

Przelacz na tryb zdalny
Krotkie naci$niecie O az do wybrania trybu zdalnego;
wskaznik trybu zdalnego $wieci cigglym §wiattem.

Rozpocznij prace

Uzyj joysticka do sterowania ruchem i skrgcaniem. Krotkie
nacis’nie;cieLlj aby uruchomic¢/wstrzymac.

Krotkie nacisnigcie A aby przelaczy¢ tryb Turbo; wskaznik
trybu miga podczas pauzy.

Wré¢ do trybu automatycznego

Krotkie nacisnigcie O aby wybra¢ odpowiedni tryb czyszczenia
(dno/linia wodna/petny); robot automatycznie rozpocznie
czyszczenie.

Uwaga: Jesli brak potgczenia, najpierw sparuj, naciskajac i przytrzymujgc [ O+ ] przez 2 s. Po pomy$lnym sparowaniu automatycznie

przejdzie do trybu zdalnego + pauza.




Dane techniczne
Pojemno$¢ baterii
Napigcie nominalne
Napigcie fadowania
Moc tadowania
Temperatura tadowania
Czas pracy baterii
Zasigg sterowania
Potaczenie
Temperatura robocza

Temperatura przechowywania

4000 mAh

3,7V

5V

Maks. 10 W

0°C do40°C
>50h

Do 30m
Bluetooth / Wi-Fi
0°C do 40 °C

-20 °C do 45 °C, wilgotno$¢ wzgledna <75 %
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