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Fjernbetjening 

Til robotisk poolrenser 

 

  



Fjernbetjening 

Til robotisk poolrenser 

 

 

  Lær din fjernbetjening at kende 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Joystick (retningskontrol) 

• Skub frem/tilbage: Kør frem/bak; Skub venstre/højre: Drej; Skubbets intensitet styrer hastigheden 

Statusindikatorer for tilstand (øverste række) 

• Bund/Vandlinje/Fuld/Fjernbetjening; Lyser konstant, når den er valgt, blinker, når den er sat på pause 

Status- og indikatorlys (nederste række) 

• Enkelt/Planlagt rengøring, Turbotilstand, Robotbatteri - se afsnit 4 

Kontrolknapper 

•  Tilstandsknap |  Turboknap |  Strøm/Start-Stop 

Batteriindikator for fjernbetjening (til venstre for USB-C-porten) 

• Normal: Lyser grønt | Skal oplades: Lyser rødt 

Oplader: Blinker rødt | Fuldt opladet: Blinker grønt 

  Knapfunktioner 

 Tilstandsknap 

• Kort tryk: Skift mellem Bund  Vandlinje  Fuld  Fjernbetjeningstilstand 

 Turboknap 

• Kort tryk: Slå Turbo til/fra (hukommelse bevares efter slukning) 

• Langt tryk 2 sek.: Vandudledning med ét tryk til/fra 

 Strøm/Start-Stop-knap 

• Kort tryk: Start/Pause (pause understøttes i Bundtilstand; sætter pumpe og børster på pause i Fjernbetjeningstilstand; understøttes 

ikke i Vandlinje-/Vægtilstand) 

• Langt tryk 2 sek.: Strøm til/fra (hvidt lys lyser konstant) 

  



Fjernbetjening 

Til robotisk poolrenser 

 

 

 Rengøringstilstande 

 

Bundtilstand 

Rengør poolbunden grundigt 
 

 

Vandlinjetilstand 

Fokuserer på vandlinjeområdet 

     

 

Fuld tilstand 

Komplet pooldækning 
 

 

Fjernbetjeningstilstand 

Manuel styring af bevægelse 

  Status- og indikatorlys 

 

Enkeltrengøring 

Valgt: Lyser konstant 

Ikke valgt: Slukket 

 
 

Planlagt rengøring 

Valgt: Lyser konstant 

Ikke valgt: Slukket 

     

 

Turbotilstand 

Til: Lyser konstant 

Fra: Slukket 

Kort tryk  for at skifte 

 
 

Robotbatteri 

Grøn: Høj 

Gul: Medium 

Rød: Lav 

Hvid blinker: Ikke tilsluttet 

  Specifikationer for fjernbetjening 

• Brug en 5 V-udgangsadapter, og oplad via USB-C-kabel. 

• Oplader: Blinker rødt 

• Fuldt opladet: Blinker grønt 

• Batterilevetid: ≥ 50 timer 

• Kommunikationsrækkevidde: Op til 50 m i åbent terræn 

  Andre funktioner 

Kalibrering af joystick 

• Tryk og hold [ + ] nede i 2 sek.  Flyt joysticket til alle fire yderpunkter  Dobbelttryk  for at afslutte 

Parring af fjernbetjening og robot 

• Tryk og hold [+ ] nede i 2 sek. for at gå i parringstilstand. Hurtigt blinkende hvidt lys indikerer parring. Når du er gået i 

parringstilstand, skal du tænde for robotten. 

  Betjeningstrin for manuel tilstand 

Opret forbindelse til robotten 

Når den er tændt, opretter den automatisk forbindelse; under 

parring blinker det hvide lys hurtigt; når den er tilsluttet, viser 

robottens batterilampe batteriniveauet. 

 Skift til fjernbetjeningstilstand 

Kort tryk  indtil Fjernbetjeningstilstand er valgt; lyset for 

fjernbetjeningstilstand lyser konstant. 

   

Start betjening 

Brug joysticket til at styre bevægelse og drejning. Kort tryk  

for at starte/sætte på pause. 

Kort tryk  for at slå Turbotilstand til/fra; tilstandslyset 

blinker, når den er sat på pause. 

 Vend tilbage til automatisk tilstand 

Kort tryk  for at vælge den ønskede rengøringstilstand 

(Bund/Vandlinje/Fuld); robotten begynder automatisk at 

rengøre. 

 
Bemærk: Hvis den ikke er tilsluttet, skal du først parre ved at trykke og holde [+ ] nede i 2 sek. Efter vellykket parring går den 

automatisk i Fjernbetjeningstilstand + pause. 
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Specifikationer 

Batterikapacitet  4000 mAh 

Nominel spænding 3,7 V 

Ladespænding 5 V 

Ladeeffekt Maks. 10 W 

Ladetemperatur 0 ℃ til 40 ℃ 

Batterilevetid ≥ 50 t 

Kontrolafstand  Op til 30 m 

Forbindelse Bluetooth / Wi-Fi 

Driftstemperatur 0 ℃ til 40 ℃ 

Opbevaringstemperatur  -20 ℃ til 45 ℃, relativ luftfugtighed ≤ 75 % 


